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NEVONEX explained
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N=VONZ=X explained
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N=VONZ=X explained
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Erfahrungsbericht

FEATURE Entwicklung und erste Feldtests
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BCX20 — Europe’s biggest loT Hackathon
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Demo-FEATURE Development
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Demo-FEATURE Deployment
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TUTI

Demo-FEATURE Impressions from the tractor
cabin
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Demo-FEATURE First Field Test results
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Demo-FEATURE full dataset
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Take-Home Messages
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Take-Home Messages

NEVONEX ist ein IoT Framework fur Landmaschinen im Kontext des loT

« NEVONEX verbessert herstellerubergreifend Interoperabilitat, Kompatibilitat und
Konnektivitat von Traktoren, Anbaugeraten, Sensoren/Aktoren und Cloud-Systemen

« Zum Anwender kommt es in Form der NEVONEX Box, Tablet mit Cockpit-App und den
gewahlten FEATURES (vgl. Apps beim Smartphone)

* Im Kern ist NEVONEX eine Sammlung von Schnittstellen -> diese werden Entwicklern in
generischer Form zur VerflUgung gestellt

« Dadurch Beschleunigt NEVONEX den Entwicklungsprozess digitaler Dienste fur

Landmaschinen von der ersten agronomischen Idee bis hin zu ausfuhrbarer Software auf
der Maschine
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